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PRINCIPAIS CARACTERISTICAS

+ Alimentacdo Full Range AC (100 — 240V);

e Sistema de Fim de Curso Analdgico;

» Receptor de radio frequéncia (RF) incorporado a placa da Central;

» Meméria eeprom para armazenamento dos transmissores criptografados e progra-
macao da central;

» Programacdo pela tecnologia TACTLED;

» Capacidade de até 256 controles;

+ Capacidade de excluir controles individualmente;

. ﬁuste de embreagem eletronica (forga);

» Memoriza¢do automatica de percurso A/F;

» Entradas para fotocélula, botoeira e receptor avulso;

+ Safdas para médulos de trava e luz de garagem;

+ Ajuste de freio;

+ Ajuste de rampa de fim de curso separadamente (abertura e fechamento);

» Tempo de retardo para abertura com sinaleira;

+ Compativel com PROG;

« Fungdo Pedestre;

« Funcdo Alarme;

« Fotocélula (NA, NF e Pulsante);

» Cadeado Eletronico para bloquear; todos os transmissores cadastrados.

+ Contador de ciclos abertura / fechamento.

+ Bloqueio e desbloqueio temporario dos controles individualmente.

TABELA DE SINALIZAGAO DOS LEDs
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LED SINALIZAGAO

Aceso: Memoéria \{azia, sem cadastro de transmissores.
Piscando: Memdria ausente ou com defeito. Neste caso, a central entra em modo de

MEM (N1) funcionamento basico, ficando desativadas as fun¢des do PROG externo, o conjunto
de botdes de programacéo e os transmissores.*
FOT (N2) [+ Aceso: Fotocélula acionada.
CMD (N3) [+ Aceso: Receptor externo ou botdo CMD, acionado.
BOT (N4) |+ Aceso: Botoeira externa acionada.
TX (N5) + Aceso: Transmissor cadastrado presente.

FCA (N6) |+ Aceso: Fim de curso de abertura acionado.
FCF (N7) « Aceso: Fim de curso de fechamento acionado.
SN (N8) + Piscadas a cada 2 segundos: Funcionamento normal.

*MODO DE FUNCIONAMENTO BASICO

Comando somente ﬁela botoeira externa, botdo CMD ou receptor RF externo; comando
durante a abertura habilitado; embreagem no méximo; modo semiautomatico; rampas
desabilitadas; comando para fechamento durante o tempo de pausa; sensores FCF e FCA
como NA (normalmente aberto) e fotocélula NA.

TABELA DE COMANDO PARA CONFIGURAGOES
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ToroUE FECHA  agre  PAUSA FORCA CMD ™ GRV

BOTAO FUNCAO
GRV Gravar ou Apagar Transmissores
CMD Comando na Abertura

FORCA Forca (Embreagem Eletronica)

PAUSA Tempo de Fechamento Automatico

RAMPAB ABRE Rampa de Abertura

RAMPFC FECHA  [Rampa de Fechamento

Rﬁ‘.g‘g&%’éQ Torque (Forga) na Rampa
FREIO Freio

LG GARAGEM Tempo de Luz de Garagem

APAGAR TODOS OS TRANSMISSORES
Apaga e inicializa a memoria para gravar novos transmissores.
Operagdes:
1. Portdo devera estar parado;
2. Fechar jumper JPROG;
. Pressionar e liberar o botdo GRV da central (1 vez);
. LED N5 (TX) devera ficar aceso;
. Pressionar e manter pressionado o botdo GRV da central por 10 segundos;
. LED N8 devera ficar aceso, sinalizando que excluiu todos os transmissores;
. Para finalizar, retirar o jumper de JPROG.

GRAVAR TRANSMISSORES
Grava novos transmissores na central de comando, para que eles possam aciona-la.
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Operagdes:

1. Portdo devera estar parado;

Fechar jumper JPROG;

Pressionar e liberar o botdo GRV da central (1 vez);

. LED N5 (TX) devera ficar aceso;

Pressionar e manter pressionado o botdo do transmissor que se deseja gravar;

LED N8 deveré ficar piscando;

Pressionar e liberar o botdo GRV da central para confirmar a gravacéo;

LED N8 pisca 01 vez (botdo do transmissor j& gravado), pisca 02 vezes (botdo do
trasmissor ja gravado e nova sincronizagdo para controle codigo rolante) ou 03 vezes
(memoria cheia);

9. Liberar o botdo do transmissor;

10. Voltar para passo 3 para gravar novo botdo do transmissor;

11. Para finalizar, retirar jumper de JPROG.
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COMANDO NA ABERTURA

Permissdo de comando da botoeira ou transmissor funcionarem durante o percurso de
abertura do portdo.

Operacdes:

1. Portdo devera estar parado;

2. Fechar jumper JPROG;

3. Pressionar e liberar o botdo CMD da central (1 vez), para exibir o atual ajuste.

4. Pressionar e liberar o botdo CMD quantas vezes forem necessarios, até que se alcance
0 ajuste desejado;

5. Para finalizar, retirar jumper de JPROG.

Sinalizages dos LEDs:
* N1 piscando = Funcédo desabilitada.
» N1aceso = Funcdo habilitada.

FORCA (EMBREAGEM ELETRONICA)

Para que a utilizagdo deste dispositivo sensor de seguranga seja eficaz, proceda da se-
guinte forma:
- Apds a devida instalagdo do automatizador no portdo, regule a embreagem eletronica
de maneira que a forga seja a minima necessaria para deslocar a folha do portdo em todo
0 seu percurso, na abertura e fechamento.
Operacdes:
. Portdo deverd estar parado;
. Fechar jumper JPROG;
. Pressionar e liberar o botdo FORCA da central (1vez), para exibir o atual ajuste;
. Pressionar e liberar o botdo FORCA quantas vezes forem necessarios, até que se al-
cance o ajuste desejado;
5. Para finalizar, retirar jumper de JPROG.

Sinalizacdes dos LEDs:

* N1 piscando = Desligado.
» NTaceso = Minimo.
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* N8 aceso = Maximo.

SEMIAUTOMATICO / MODO AUTOMATICO
(TEMPO DE PAUSA)

Ajuste do tempo para fechamento automatico quando o portdo encontrar o sensor fim

de curso de abertura FCA ou o batente de abertura, indicando o fim da abertura.

Operacdes:

1. Portdo deverd estar parado;

2. Fechar jumper JPROG;

3. Pressionar e liberar o botdo PAUSA da central (1 vez), para exibir o atual ajuste;

4. Pressionar e liberar o botdo PAUSA quantas vezes forem necessarios, até que se al-
cance o ajuste desejado;

5. Para finalizar, retirar jumper de JPROG.

Sinalizag6es dos LEDs:

+ N1 piscando = Semiautomético.
* NTaceso = 5 seg.

* N2 aceso = 10 seg.

» N3 aceso = 30 seg.

* N4 aceso = 60 seg.

« N5 aceso = 90 seg.

* N6 aceso = 120 seg.

* N7 aceso = 180 seg.

* N8 aceso = 240 seg.

RAMPA DE ABERTURA

E a distancia entre o stop mecanico de abertura e o local do percurso de onde a central

entra em modo de torque pulsante para reduzir a velocidade do portdo e desliga-lo no

percurso memorizado, ou seja, a distdncia em que o automatizador comeca a desacele-

rar no movimento de abertura do portdo.

Operacdes:

1. Portdo devera estar parado;

2. Fechar jumper JPROG;

3. Pressionar e liberar o botdo RAMPAB ABRE da central (1vez), para exibir o atual ajuste;

4. Pressionar e liberar o botdo RAMPAB ABRE quantas vezes forem necessarios, até que
se alcance o ajuste desejado;

5. Para finalizar, retirar jumper de JPROG.

Sinalizagdes dos LEDs:

* N1 piscando = Desligado

N1 aceso = 5% do percurso.
N2 aceso = 10% do percurso.
N3 aceso = 15% do percurso.
N4 aceso = 20% do percurso.
N5 aceso = 25% do percurso.
N6 aceso = 30% do percurso.
N7 aceso = 35% do percurso.
N8 aceso = 40% do percurso.

RAMPA DE FECHAMENTO

E a distdncia entre o stop mecanico de fechamento e o local do percurso de onde a

central entra em modo de torque pulsante para reduzir a velocidade do portdo e desli-

gé-lo no percurso memorizado, ou seja, a distancia em que o automatizador comeca a

desacelerar no movimento de fechamento do portdo.

Operagbes:

. Portdo deverd estar parado;

. Fechar jumper JPROG;

. Pressionar e liberar o botdo RAMPFC FECHA da central (1 vez), para exibir o atual
ajuste;

. Pressionar e liberar o botdo RAMPFC FECHA quantas vezes forem necessarios, até que
se alcance o ajuste desejado;

. Para finalizar, retirar jumper de JPROG.

Sinalizagbes dos LEDs:

* N1 piscando = Desligado

N1 aceso = 5% do percurso.

N2 aceso = 10% do percurso.

N3 aceso = 15% do percurso.

N4 aceso = 20% do percurso.

N5 aceso = 25% do percurso.

N6 aceso = 30% do percurso.

N7 aceso = 35% do percurso.

N8 aceso = 40% do percurso.

TORQUE (FORCA) NA RAMPA

Este ajuste ird ajustar a velocidade do portdo quando o seu percurso estiver dentro da re-
gido de rampa de desaceleragdo, ou seja, a “forca” do automatizador na regido de rampa
de fim de curso, proéximo aos pontos de parada do portéo. Caso a rampa for desabilitada,
o torque pulsante na rampa ficara inoperante.

Operacdes:

1. Portdo devera estar parado;

2. Fechar jumper JPROG;

3. Pressionar e liberar o botdo RAMPTORQ TORQUE da central (1 vez), para exibir o
atual ajuste;

4. Pressionar e liberar o botdo RAMPTORQ TORQUE quantas vezes forem necessarios,
até que se alcance o ajuste desejado;

5. Para finalizar, retirar jumper de JPROG.

Sinalizagdes dos LEDs:
* N1 piscando = Desligado
* NTaceso = Minimo.

e e o o o o o o

[S I NV NP

e o o o o o o o

« N8 aceso = Maximo.

FREIO

E acionado ao desligar o motor por comando, ou, ao encontrar os sensores analdgicos

(finais de curso).

Operacdes:

1. Portdo deverd estar parado;

2. Fechar jumper JPROG;

. Pressionar e liberar o botdo FREIO da central (1vez), para exibir o atual ajuste;

. Pressionar e liberar o botdo FREIO quantas vezes forem necessarios, até que se alcan-
ce 0 ajuste desejado;

. Para finalizar, retirar jumper de JPROG.

3
4
5
Sinalizag6es dos LEDs:

* N1 piscando = Desligado
* NTaceso = Minimo.

+" N8 aceso = Méaximo.

TEMPO DE LUZ DE GARAGEM

Seleciona o tempo em que a saida "LUZ" ficara acionada apds o fechamento do portdo.

Durante ciclo de abertura ou fechamento do portdo ou parado aberto, o médulo de relé

ficard ligado. Quando a central finalizar o ciclo de fechamento, o mddulo de relé sera

desligado apds tempo programado.

Operagdes:

1. Portdo deverd estar parado;

2. Fechar jumper JPROG;

3. Pressionar e liberar o botdo LG GARAGEM da central (1vez), para exibir o atual ajuste;

4. Pressionar e liberar o botdo LG GARAGEM quantas vezes forem necessarios, até que se
alcance o ajuste desejado;

5. Para finalizar, retirar jumper de JPROG.

Sinalizagbes dos LEDs:

N1 piscando = Desligamento imediato.
NTaceso = 5 seg.

N2 aceso = 10 seg.

N3 aceso = 30 seg.

N4 aceso = 60 seg.

N5 aceso = 90 seg.

N6 aceso = 120 seg.

N7 aceso = 180 seg.

N8 aceso = 240 seg.

APAGANDO O PERCURSO E RECONFIGURAGAO PADRAO DE FABRICA

Em uma Unica operagdo, apaga o percurso (trajeto) do automatizador memorizado pela
central, e também, restaura as configuragdes para o padréo de fabrica.

Operagdes:

e o o o o 0 o o o

. Portdo deveré estar parado.

. Manter o Jumper JPROG aberto.

. Pressionar e manter pressionado o botdo GRV da central, o led SN ficara desligado.

. Depois de 5 segundos, o led SN ir4 ficar aceso sinalizando que apagou o percurso.

. Manter o botdo GRV ainda pressionado e com o led SN ainda aceso,

. Depois de 10 segundos, o led SN iré piscar sinalizando que reconfigurou para o pa-
drao de fabrica.

. Liberar o botdo GRV, para finalizar operagao.

|__|/ NOTA:

1. Se for necessario executar somente a operagdo de apagar percurso, liberar o botdo no item 5.
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2. A execugdo da operacédo de reconfiguragao de fabrica, também apagaré o percurso do portéo.

3. Ao executar a operacdo de apagar percurso, no proximo comando de abertura ou fecha-
mento, a central ira automaticamente memorizar um novo percurso apds primeiro ciclo com-
pleto do portao.

JUMPER F/R

Inverte o sentido de rotacdo do motor, o que é abertura passa a se tornar o fechamento
e vice-versa, assim como também inverte a légica dos sensores de fim de curso, FCA e
FCF.

FUNGAO ALARME
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Principais caracteristicas:
« 1 Setor com fio [ Fim Curso Fechamento — FCF ]
« 8 Setores sem fio 433,92MHz [ Magnetto e SmartRF ]
« Selecdo do botdo transmissor ZAP4 como funcdo Arme / Desarme
* Selecdo do botdo transmissor ZAP4 como funcdo Arme Interno
» Substituicdo ou troca do dispositivo wireless do setor com defeito sem a necessidade
de apagar e regravar todos os setores
» Tempo da sirene [ 1 minuto até 240 minutos ]
» Tempo de saida para arme automético [ 1segundo até 240 segundos ]
« Saida trava como modulo PGM saida programavel [ Sirene, Retencdo, Pulsado, 1 Pulso,
2 Pulsos, 3 Pulsos e Pulso para comando a distancia ]
* Programagdo individual para cada setor:
- Setor ON / OFF
- Modo Disparo (Instantdneo ou Temporizado [ 1 segundo até 240 segundos ])
- Contador Auto Anulavel (OFF, NUmero Eventos [1 até 250])
- Modo Auto Anulével (Disparo de Sirene ou Disparo do Sensor)
- Arme Interno (ON, OFF)
» Ativar / Desativar modo silencioso do beep de aviso de armado quando portdo esta
fechado, sendo:
- Somente Luz Garagem
- Luz Garagem + Sirene
- Somente Sirene
* Fungdo Botdo Panico configuravel:
- Habilitar / Desabilitar



- Selegdo do botdo de panico no controle
- Botdes de acesso
- Botdo #1, Botdo #2, Botdo #3 ou Botdo #4
- Ajuste do tempo para d|sparo do alarme de panico [30seg até 10min]
- Ativar / Desativar modo silencioso do alarme de panico
- Somente WiFi
- Somente Sirene
- WiFi + Sirene
- Acdo da tecla de panico
- Pulso=Somente Acesso Seguro
- Pulso=Liga/Desliga Sirene e Tempo 3seg=Acesso Seguro
- Pulso=Acesso Seguro e Tempo 3seg= Liga/Desliga Sirene
- Monitoramento e Reset das funcées do panico.
« Interface de comunicagdo com o dispositivo Contatto Wi-Fi Connect
* Programacdes realizadas pelo PROG
-gerificagéo das condi¢des de funcionamento do alarme, setores e panico pelo visor
o PROG

RETARDO
ABERTURA

Tempo de atraso da folha do portdo. Tempo: 0 segundo -> 15
segundos.

COMANDO PAUSA

Acdo do comando durante o tempo de pausa:

 Recarga: Neste modo, se um comando for gerado durante a
temporizagdo para fechamento, a central interrompe a con-
tagem e recomeca a contagem de tempo programado para
fechar.

« Fechamento: Neste modo, se um comando for gerado durante
a temporizagdo para fechamento, a central para a contagem
e inicia o fechamento automaticamente apds o comando re-
cebido.

ARME INTERNO

Arme o setor selecionado individualmente como interno, sendo:
« Sim: setor interno armado
» N3o: setor interno desarmado

TESTE BOTAO TX

Para testar o botdo do transmissor, basta pressionar o botédo
que deseja. Em segida, na tela do PROG mostrara a posicdo do
botdo pressionado.

SENSOR FIM DE
CURSO

Contato do sensor fim de curso:
« NA (normalmente aberto)
« NF (normalmente fechado)

[@ notas:

1) Funcdo “alarme” esta disponivel apartir da versdo 11.13 da central Agility. Caso a versdo seja
anterior e necessita utilizar a fungao “alarme”,procure um distribuidor PPA mais proximo para
atualizagdo do firmware.

2) Quando o portéo estiver fechado e a central ao receber um sinal do controle onde o botdo
tem a fungao de Eanlco ira disparar simultaneamente o temporizador do pénico e acionamento
do portdo para abertura iniciando o ciclo de Acesso Seguro. Importante lembrar que o valor do
tempo de retardo do panico definido pelo usuério devera ser maior que o tempo para completar
ciclo de abertura / fechamento do portéo, caso contrério ir4 disparar o sinal de panico antes de
completar o ciclo de fechamento do portao.

3) A central reconhece e trata o botdo de panico do controle como Pulso quando este botao é
pressionado e liberado do controle entre os tempos de 0,5seg e 3 seg.

4) A central reconhece e trata o botéo de panico do controle como Tempo 3seg quando este
bot&o é pressionado e mantido pressionado no controle acima do tempo de 3 seg.

5) Para Configurar os parametros da fungao “alarme” é necessario que o portéo esteja aberto.

CONTATO FOTO

Contato da fotocelula:

« NA (normalmente aberto)
« NF (normalmente fechado)
« Pulsado (Pulsante)

PERCURSO /
POSICAO FIM DE
CURSO

Para apagar o percurso gravado na central, € necessario exe-
cutar a operagao de apagar percurso, no proximo comando de
abertura ou fechamento. A central ira

automaticamente memorizar um novo percurso apds o primeiro
ciclo completo

do portdo. Para visualizar a posi¢do do fim de curso, basta pres-
sionar (+)Pos.

PEDESTRE Habilita / Desabilita funcdo pedestre (abertura parcial do por-
(HABILITADO) t&o)
PEDESTRE Detoermma a distancia de abertura do portdo em (%)
(ABERTURA) |7 2% Minimo
+ 40% Maxima
(E(E)?'E)SE-IFEE) Habilita contato da botoeira (BOT), como fungdo pedestre.
TX PEDESTRE Seleciona botdo do transmissor para funcdo pedestre.
Funcao fotocelula seguidora no fechamento, sendo:
(FEI:C%TEMSEEI\?TO) « Desativada (ndo habilitada)

» Tempo (1 seg. -> 240 seg.)

Contato botoeira:

6) Para maiores informagdes referente a funcéo “alarme” consultar manual disponivel no site.

CONFIGURAGAO PELO PROGRAMADOR “PROG"”

PROG: Permite realizar as configuracdes com mais precisao.

Enquanto o PROG estiver na central, os comandos pela botoeira, o botdo CMD e o re-
ceptor avulso, ficardo desativados para comandos de acionamento do motor na central.
Somente o PROG consegue enviar comandos para abertura e fechamento do portdo,
com o botdo (+) e também o transmissor cadastrado, se, estiver no tela principal de
status dos sensores.

Mantendo qualquer tecla pressionada do PROG, apds 3 segundos, entrara no modo
de auto-repeticdo da tecla pressionada, que deixara mais veloz os avangos das telas ou
ajustes.

FUNGCAO PARAMETROS
Monitoramento dos sensores e dos periféricos da central: (FCA,-
TELA INICIAL FCF,Botoeira,Fotocélula, Transmissor,Status da Central e Tempori-
zadores (Luz de Garagem,Pausa e Trava)
Grava novos transmissores (controles) na central eletrénica. Pa-
ara gravar bastar pressionar o botdo do transmissor, em seguida
ir4 aparecer no PROG (+) Transmissor; nesse momento pressio-
nar (+) do PROG. Exemplo: )
GRAVAR * GRAVAR TX [005] -> Total de transmissores gravados

« REGISTRADO [003] -> Transmissor #3 foi gravado, ou
TRANSMISSORES |, Ja Cadastrado [003] ->Transmissor #3 j& cadastrado
+ IDENTIFICAR TRANSMISSOR PERDIDO (Basta fazer o proce-
dimento de gravar transmissor com o TX que foi encontrado
e imediatamente aparecera no prog a posicdo deste controle,
facilitando a |dent|TF|)cagao do seu respectivo dono).

» Semi-automatico
Tempo para fechamento automatico (0 segundos -> 240 se-
gundos)

9 Niveis

Off (desligado)
5% Minimo

40% Maximo

9 Niveis
TORQUE RAMPA FC |+ 20Hz (Minimo)
TP10:5 (Maximo)
9 Niveis

Off (desligado)
5% Minimo

40% Maximo

9 Niveis
TORQUE RAMPA AB |+ 20Hz (Minimo)
TP10:5 (Maximo)

TEMPO PAUSA

RAMPA
FECHAMENTO

RAMPA ABERTURA

* 9 Niveis
FORCA + 0 (Minimo)
+ 8 (Maximo)
T(EQ\ARPAOGEL[\JAZ 0 segundo -> 240 segundos.

COMANDO + Sim (Habilitado)
ABERTURA « N&o (Desabilitado)
* 9 Niveis

FREIO « OFF (Desabilitado)
« 500 ms (Maximo)

Exclui (apaga) todos os transmissores (controle) gravado na cen-
tral eletronica.

Para excluir controle (TX) individualmente é necessario selecionar
a posicdo do controle que desejar excluir. Apds escolher o
EXCLUIR TX INDIV controle, o tempo se inicia decrescente em 10seg. ate chegar em

0 seg. onde ird aparecer no prog: (+)Sim, junto com o controle
selecionado. Basta pressionar o (+) que o controle sera apagado
individualmente.

Anula (e desanula) pelo tempo que for necessario de forma
CADEADO TXINDIV 1 ividiual qualquer transmissor cadastrado escolhido

Protocolo de comunicagéo:
« Cod. Rolante (PPA)

EXCLUIR TX

TRANSMISSOR

+ Cod. Fixo
PAFREQ%ADE Restaura todas as configuragdes para o padréo de fabrica.
Seleciona 'Eipo de idioma do programador (PROG):
IDIOMA * Portugués

* Inglés
* Espanhol

BOTOEIRA
« NA (normalmente aberto)
(CONTATO) « NF (normalmente fechado)
BOTOEIRA « Sim (habilita)
(ABERTURA) » Nao (desabilita)
. Para habilitar a funcdo “alarme” e ter aceso ao menu de confi-
FUNCAO ALARME | guracdes do “alarme” é necessario “"Habilitar” esta fungdo. Caso
ndo queria usar a funcdo deixe "Desabilitado”.
TX ARME / Selecione o botdo do transmissor para arme / desarme do setor
DESARME da funcdo alarme.

TX ARME INTERNO

Selecione o botéo do transmissor para arme / desarme setor
interno da fun¢do alarme.

Para gravar o sensor,é preciso enviar o sinal do sensor para cen-
tral. Quando aparecer na tela do PROG (+) Sinal Sensor, pressio-

GRAVA SENSOR e (+) sensor gravado. Para saber se realmente gravou o sensor
deveré realizar o mesmo processo de gravagdo e devera apare-
cer na tela "Negado”.

Para susbtituir o sensor é necessario estar na posicdo que sera

TROCA SENSOR | substituido; e realizar o processo de gravar sensor. Ex: 2:8, esta

no setor do sensor 2, de 8 sensores disponiveis.

EXCLUIR SEM FIO

Exclui (apaga) todos os sensores gravado na central eletronica.

TEMPO DE SIRENE

Determina o tempo (min.) em que a sirene ficara acionada ap6s
setor violado. (0 min. -> 240 min.)

TEMPO SAIDA
ARME

Determina o tempo (seg.) para armar o setor, ou seja, o setor
serad armado logo apds esse tempo (seg.) determinado. (0 seg.
-> 240 seg.)

MODO PGM TRV

« Sirene: aciona a sirene quando setor violado;

* Retencdo: Saida PGM fica retida, ou seja, acionada quando
setor ¢ violado;

« Pulsado: Saida PGM entra em estado pulsante quando setor
violado, com intervalo de 10 seg. ou seja, liga 10 seg. logo apds
desliga por 10 seg.

1 pulso: Setor violado, ird pulsar uma vez com intervalo de
SOse?.

« 2 pulso: Setor violado, ird pulsar duas vezes com intervalos
de 30seg.

« 3 pulso: Setor violado, ird pulsar trés vezes com intervalos de

30seg.

* PULSO COMANDO TX: Neste modo de operacdo a central
Agility Analdgica Alarme fornece um pulso de comando para
um transmissor de radio frequencia.

NOTA: Lembrando que o tempo pulsante esta interligado

com o tempo de sirene determinado.

SILENCIOSO ARM
FCF

Apos tempo de arme do alarme com o portdo fechado, o
aviso sonoro de beep da sirene pode ser silenciado ou ndo. As
operagdes podem ser Luz Garagem, LG + Sirene ou somente
Sirene.

BOTAO PANICO

Seleciona qual botdo tera a fungdo de botdo de panico.
(Botbes de acesso, Botdo#1, Botdo#2. Botdo#3 e Botdo#4).

DISPARO PANICO

Seleciona o tempo para o disparo do alarme de panico.
(Tempo minimo = 30min e tempo maximo = 10min)

SILENCIO PANICO

Seleciona a opg¢do de modo silencioso do alarme de panico
(WiFi, Sirene ou WiFi + Sirene).

ACAO TECLA
PANICO

Seleciona o tipo de agdo a ser realizada pelo botdo de panico (
Somente acesso seguro, Pulso = Liga/Desliga sirene e tempo 3
Seg= acesso seguro ou pulso= acesso seguro e tempo 3 seg =
Liga/desliga sirene).

REDE ELETRICA
127V / 220V)

-

TRAVA DOG STEEL

MODULO RELE PPA

RECEPTOR AVULSO
(OPCIONAL)

TERMO DE GARANTIA

Motoppar da Amazénia Industria e Comércio de Eletronicos Ltda, inscrita no CNPJ
n° 09.084.119/0001-64, localizada na Av. Acal n° 875, Distrito Industrial I, Manaus/AM,
CEP 69075-904, fabricante dos produtos PPA, garante este aparelho contra defeitos
de projetos, fabricagdo, montagem e/ou solidariamente em decorréncia de vicios de
qualidade do material que o torne impréprio ou inadequado ao consumo a que se
destina, pelo prazo legal de 90 (noventa) dias da data da aquisicdo, desde que observadas
as orienta¢des de instalacdo descritas no manual de instrugGes.

Por consequéncia da credibilidade e da confianca depositada nos produtos PPA,
acrescemos ao prazo acima mais 275 dias, atingindo o total de 1 (um) ano, igualmente
contados da data de aquisicdo a ser comprovada pelo consumidor através do
comprovante de compra (Nota Fiscal).

Em caso de defeito, no perfodo da garantia, a responsabilidade da PPA fica restrita ao
conserto ou substituicdo do aparelho de sua fabricacdo, nas seguintes condicdes:

1. O conserto e reajuste dos equipamentos so6 poderdo ser realizados pela Assisténcia
Técnica da PPA, que estéd habilitado a abrir, remover, substituir pecas ou componentes,
bem como reparar os defeitos cobertos pela garantia, sendo que, a ndo observagédo
deste e qualquer utilizagdo de pegas ndo originais constantes no uso, acarretara a
rendincia deste termo por parte do consumidor;

2. A garantia ndo se estenderd aos acessérios como cabos, kit de parafusos, suportes de
fixagdo, fontes, etc;

3. Despesas de embalagem, transporte e reinstalagdo do produto ficam exclusivamente
por conta do consumidor;

4. O equipamento devera ser enviado diretamente a Empresa responsavel pela venda
representante da fabricante, através do endereco constante da nota fiscal de compra,
devidamente acondicionado evitando-se assim, a perda da garantia;

5. No tempo adicional de 275 dias, serdo cobradas as visitas técnicas nas localidades
onde ndo existam servicos autorizados. As despesas de transporte do aparelho e/ou
técnico correm por conta do proprietario consumidor e

6. A substituicdo ou conserto do equipamento ndo prorroga o prazo de garantia.

Esta garantia perdera seus efeitos se o produto:

1. Sofrer danos provocados por agentes da natureza, como descargas atmosféricas,
inundagdes, incéndios, desabamentos e etc.;

. Forinstalado em rede elétrica imprépria ou mesmo em desacordo com quaisquer das
instrucdes de instalagdo expostas no manual;

. Defeitos causados por quedas, pancadas ou qualquer outro acidente de ordem fisica;
Por violagdo do equipamento ou tentativa de conserto por pessoal ndo autorizado;
N&o for empregado ao fim que se destina;

N&o for utilizado em condicdes normais;
Sofrer danos provocados por acessérios ou equipamentos acoplados ao produto.

Recomendacao:

Recomendamos a instalacdo e manutencdo do produto pelo servico técnico
especializado PPA.

Caso o produto apresente defeito ou funcionamento anormal, procure um Servico
Técnico especializado para as devidas correcGes.

S

Nowvhkw

NOTA: O receptor avulso pode ser qualquer dispositivo que fornega um contato NA
(normalmente aberto) para a central como um teclado por senhas, um leitor de cartdo
de proximidade, receptor RF, etc. Sendo que a alimentagdo fornecida no conector é
de 12Vdc.

STATUS PANICO

Monitoramento do tempo para disparo do panico, estado da
retencdo do panico e reset das funcdes do panico.

(o]
D

REDE ELETRICA
(100 - 240VAC)

- - 52 : (50Hz / 60Hz)
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FIM DE CURSO N
CADEADO TXs Blogueados. (Bloquea todos os controles).

TXs Liberados. (Controles desbloquedos).

PADRAO FABRICA

Restaura todas as configuragdes para o padrao de fabrica, ape-

PULSO TRAVA FCF

Rampa (OFF) Desabilitada fungao
Rampa: (5%) Minimo
Rampa: (40%) Maximo

ALARME nas fungdo “alarme”.
Selecic%na o setor que deseja configurar individualmente as pro-
ximas fungdes. Ex:
SELECIONAR SETOR | FCF (fim de curso)
* [0 .....8] sensores
SETOR ON/OFF Habilita / Desabilita o setor selecionado

NR. CICLOS FECHA

Exibe o contador de ciclos do portdo. Se pressionar a tecla (-)
executa o reset do contador.

MODO DISPARO

Seleciona o modo de disparo do setor selecionado podendo ser:

« Instantaneo: disparo instantaneo

» Temporizado (1 seg. -> 240 seg.): conta o tempo definido e
logo apos dispara.

STATUS SENSORES

Para visualizar o status dos setores, sensores, é preciso estar
na tela principal de programacéo (TELA INICIAL) e pressionar
o botao (-).

Funcdo onde anula o setor a partir do numero de eventos de-
terminado.

CNT AUTONULO |+ AutoAnulavel OFF: Funcdo desabilitada;
« Nr. Eventos: numero de eventos do setor selecionado (1->
250).
Tipos de disparo:
MODO AUTONULO |« Disparo sirene

« Disparo sensor

NOTA: As saidas para fotocélulas acei-
tam contato NA, NF. Basta conectar e
fazer a programacéo de acordo com a
opgao escolhida.

NEGATIVO

CONTATO




